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»We move it“: Neues Serviceangebot

“We move it” bietet als neuen Service auf der Homepage eine Ubersicht iiber
F&E-Projekte aus Rheinland-Pfalz mit Bezug zur Fahrzeugindustrie. Diese Seite

wird in den kommenden Monaten kontinuierlich beftllt.

Die Liste der Forschungs- und Entwicklungsprojekte konnen Sie unter

https://wemoveit.rlp.de/projekte/forschungsprojekte/ einsehen.

Wenn Sie selbst Forschung und Entwicklung auf diesem Gebiet betreiben,
konnen Sie Ihr Projekt per Mail an info@wemoveit.rlp.de zur Veroffentlichung

einreichen.

> Alle Forschungsprojekte VIZTA - DFKI Kaiserslautern

Optische Sensoren und Loserguellen: 30-Bildgebung fOr Automabil, Sicherhelit, intelligente Gebtiude, mabile Rabot

ddte und Industrie 4.0

HDMK - TU Kaiserslautern

BIOGO/BIDDIESEL - Fraunhofer IMM Mainz

Herstellung von Biodiesel aus verschiedenen Pflanzendlen und gebrauchten Speisedlen

PRO-0PT - Fraunhofer IESE Kaiserslautern
Big-Dato-Losungen zur kolloborativen Datenanalyse in omgplexen Ul osystemen


https://wemoveit.rlp.de/projekte/forschungsprojekte/
mailto:info@wemoveit.rlp.de
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Abschluss des CVC-Leitprojekts zum Autonomen Fahrbetrieb von

Nutzfahrzeugen im Off-Road-Bereich am Beispiel des Unimogs

Entwicklung von robusten und sicheren Navigationslésungen von

Nutzfahrzeugen in rauen, unstrukturierten Gelanden

Am 23. September 2020 demonstrierte ein autonom fahrender Unimog auf dem
Gelande der ZAK (Zentrale Abfallwirtschaft Kaiserslautern) sein Konnen:
entwickelt vom Lehrstuhl fiir Robotersysteme (RRLab) der TU Kaiserslautern ist
der Unimog ein Best Practice Beispiel fir die Erforschung des autonomen

Fahrbetriebs von Nutzfahrzeugen im Off-Road-Bereich.

Minister Dr. Wissing und Prof. Berns
vom RRLab der TU Kaiserslautern vor
dem autonomen Unimog

Waéhrend im Pkw-Sektor autonomes Fahren auf Stralen stattfindet - mit klar
definierten Strukturen und auf festem Untergrund-, herrschen Off-Road géanzlich
andere Bedingungen. Autonome Fahrzeuge fir den Off-Road-Bereich sind
primar dort von Interesse, wo durch autonomes Arbeiten Effizienz gesteigert oder

die Sicherheit von Menschen gewahrt werden kann. Dies sind Szenarien wie etwa
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das autonome Arbeiten auf Baustellen oder der Einsatz autonomer Fahrzeuge in
der Landwirtschaft, wo besonders Produktivitat von hoher Relevanz ist. Darlber
hinaus bergen auch der Katastrophenschutz und das Rettungswesen grofes
Potenzial fir autonome LOsungen. Dort ist der Vorteil von autonomen
Fahrzeugen, dass weniger Menschen in hochriskanten Gebieten eingesetzt
werden missen und Dbeispielsweise selbstfahrende Konvois Hilfsglter

transportieren kénnen.

Vor dem Hintergrund der potenziellen Einsatzmoglichkeit im Katastrophenschutz

erforschte der Lehrstuhl fiir Robotersysteme der TU Kaiserslautern an einem
Unimog technologische Losungen fir automatisierte Nutzfahrzeuge, die im Off-
Road-Bereich verwendet werden kdnnen. Gefordert wurde das Projekt durch den
CVC Sudwest und das Land Rheinland-Pfalz. Von Mercedes Benz Special
Trucks wurde der Unimog U5023 zur Verfligung gestellt und vom RRLab
entsprechend technisch umgerustet. Mit einem neuen Lenk- und Bremssystem
sowie vielfdltigen Sensoren und einer leistungsfahigen Hard- und

Softwareausstattung kann er sich autonom in unbekannten und rauen Arealen
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https://www.mercedes-benz.de/content/germany/mpc/mpc_germany_website/de/home_mpc/trucks_/home/special_trucks.html
https://www.mercedes-benz.de/content/germany/mpc/mpc_germany_website/de/home_mpc/trucks_/home/special_trucks.html
https://www.mercedes-benz.de/content/germany/mpc/mpc_germany_website/de/home_mpc/trucks_/home/special_trucks/unimog_off-road.html
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fortbewegen. Der Unimog zeichnet sich gerade durch seine Gelédndegangigkeit

und vielféltigen Einsatzmoglichkeiten aus.

Problematisch am Projekt jedoch war, die autonome Navigation des Fahrzeugs
und die Umwelterkennung in stark unstrukturierter Umgebung zu realisieren. Es
mussten in einem langen Entwicklungsprozess durch Simulation und reale
Erprobung die Voraussetzungen geschaffen werden, um die robuste Lokalisation
des Unimogs und die korrekte Erfassung von Umweltdaten sicherzustellen. Uber
spezielle Steuerungs- und Sensorkomponenten wurde die Detektion von
statischen und dynamischen Hindernissen ermdéglicht. Ebenso mussten Lésungen
zur Navigation und Steuerung des Fahrzeugs erarbeitet werden. Vor allem die
dabei entstehenden riesigen Datenmengen der unterschiedlichen Sensoren
auszuwerten, abzugleichen und die Ergebnisse richtig zu interpretieren, stellte

eine enorme Herausforderung dar.

Der Unimog ist nun - wie er auf der ZAK bewies - zu Abschluss des CVC-
Leitprojekts in der Lage, Daten zu einem unbekannten, unwegsamen Geldnde zu
erfassen, die Informationen korrekt zu verarbeiten, seine Route selbstdndig zu
planen und diese autonom zu fahren. Dies ist die Basis fur die autonome
Ausfiihrung von Arbeitsprozessen unter kaum vorhersehbaren, komplexen
Bedingungen und in verschiedenartigen Einsatzszenarien abseits befestigter
Stralien.

Die Projektergebnisse zeigen sich als vielversprechender Meilenstein fiir die
weitere Entwicklung autonomer Fahrzeuge fur den Off-Road-Bereich. Es ist der
erste Schritt, um Navigationslosungen und autonome Nutzfahrzeuge fir raues

Gelande bis zur Marktfahigkeit zu bringen.
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AMMCOA - Vernetzungslésung zur Automatisierung in der

Landwirtschaft und im Baumaschinenbereich

Abschluss des Forschungsprojekts AMMCOA fir hochzuverlassige und
echtzeitfahige  Vernetzung von hochautomatisierten Land- und

Baumaschinen

Der Megatrend Digitalisierung bestimmt die Zukunft. Auch in der Landwirtschaft

sowie im Baumaschinensektor wird dies immer deutlicher spirbar. Im Projekt
,ZJAutonomous Mobile Machine Communication for Off-Road Applications*
(AMMCOA) erforschten in den vergangenen Jahren Unternehmen aus Industrie,
Forschung und Wissenschaft gemeinsam eine neue, mobile Vernetzungslosung

fur diese Anwendungsbereiche.

Herausfordernd bei der Automatisierung in der Landwirtschaft und im
Baumaschinenbereich sind die unzureichende Funknetzabdeckung sowie die

Nichtverfligbarkeit digitalisierter Karten. Zudem bewegen sich die Maschinen
5
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bzw. Fahrzeuge in rauem Areal und mussen veranderliche Aufgaben bewaltigen.
Somit waren die Anforderungen an das Projektteam von AMMCOA, eine
stationar und mobil nutzbare Vernetzungslosung zu entwickeln, die minimale
Latenzzeiten aufweist und eine hohe Zuverlassigkeit der Datenibertragung
sowie eine ausfallsichere Kommunikation gewahrleistet. AulRerdem musste eine

prazise Lokalisierung der Maschinen gegeben sein.

Am Forschungsprojekt AMMCOA beteiligten sich renommierte Partner aus
Industrie, Forschung und Wissenschaft, wie

. Lehrstuhl fur Robotersysteme, TU Kaiserslautern

. Lehrstuhl fur Funkkommunikation und Navigation, TU Kaiserslautern

. BOMAG GmbH

. John Deere GmbH & Co.KG

. Robot Makers GmbH

. Infineon Technologies AG

. Fraunhofer HHI

. Sensortechnik Wiedemann GmbH

Projektabschluss war im September 2020. Robert Laux, Geschéaftsfihrer der
BOMAG, und Dr. Peter Decker, Gruppenleiter Assistenzsysteme bei BOMAG,
stellten die Projektergebnisse vor: AMMCOA arbeitete intensiv an der
Vernetzung verschiedener automatisiert arbeitender Fahrzeuge und Maschinen in
unbefestigtem und unwegsamem Geldnde. BOMAG présentierte die Kooperation
und Kommunikation von vollauto-matisierten Stralenbaumaschinen live anhand
der Tandemwalzen BW 174 AP-4 und BW 154 AP-4. Diese wurden jeweils mit
2D- und 3D-LIDAR-Sensoren, einem GPS-Receiver, Stereokameras, einem
Radar und einem 5G-Millimeterwellen-Funksystem aufgerustet, um das vernetzte

Arbeiten und die standige Erfassung der Umwelt zu gewahrleisten.
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AMMCOA ermoglicht eine temporére Vernetzung tber WLAN, LoRa oder LTE
- perspektivisch ber 5G - zwischen Fahrzeugen und Maschinen. Es eignet sich
somit zum Einsatz fir kooperatives, vernetztes, hochautomatisiertes Arbeiten off
road mit hoher Effizienz und Prézision. Einsatzszenarien sind beispielsweise
autonome Arbeitsprozesse durch Kooperation und Kommunikation von

vernetzten Baumaschinen oder Uberladeprozesse in der Landwirtschaft.

Die Anwendung von hochautomatisierten Maschinen zusammen mit AMMCOA
bietet die Mdoglichkeit einer bedarfsgerechten, effizienten land- und
bauwirtschaftlichen Produktion. Dies erdffnet gerade vor dem Hintergrund des
Fachkréaftemangels in der Baubranche groRe Vorteile. Automatisiertes Arbeiten
kann perspektivisch Unfélle oder Maschinenausfélle vermeiden und schafft
insgesamt Optimierungspotenzial im Bauprozess. Auch aus der Landwirtschaft
sind digitale, automatisierte Losungen nicht mehr wegzudenken: Digitalisierung
erlaubt ein hohes MalR an Effizienzsteigerung, Nachhaltigkeit und

umweltschonendem Wirtschaften.

Die Vernetzungslosung von AMMCOA ist daher ein Zugewinn fiir den Land- als
auch Baumaschinensektor. Die Technologie ist in einer Vielzahl von
Anwendungsfeldern einsetzbar und begunstigt die Optimierung bzw.
Intensivierung von land- und bauwirtschaftlichen Prozessen. AMMCOA tragt zur
Wettbewerbs- und  Zukunftsfahigkeit der Landwirtschaft und des
Baumaschinensektors bei - ein  zukunftsweisendes Best Practice-

Forschungsprojeki!
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INNO FRICTION GmbH: Best Practice Beispiel flr erfolgreiches
Management Buy Out

Die INNO FRICTION GmbH in Hamm ist Spezialist fir Reibbelage: die
Bandbreite des Produktportfolios reicht vom Automotive-Bereich (ber
Anwendungen flr erneuerbare Energien bis hin zu Lo6sungen fur die

Industrie.

2019 ging aus Schaeffler ein neues Unternehnmen hervor. Vier der friheren
Flhrungskrafte der Schaeffler Gruppe griindeten durch ein Management Buy Out
die INNO FRICTION GmbH am Standort Hamm: Dr. Christian Spandern, Dr.
Vera Ruhrup, Stefan Lohr und Frank Steinhauer Gbernahmen die

Geschéftsfiihrung der neuen GmbH.

Die Ausgriindung aus der Schaeffler Gruppe ist ein Best Practice Beispiel fiir ein
erfolgreiches Management Buy Out. Sie ermdglichte der INNO FRICTION
GmbH eine zukunftsorientiertere Ausrichtung sowie den Ausbau ihres
Produktportfolios. War der Standort zuvor Uberwiegend in der Produktion von
Reibbeldgen mit Tragerblechen fir trockene Doppelkupplungen tatig, so wird
hier heute ein breites Spektrum an Komponenten fiir Industrieanwendungen,

erneuerbare Energien und fir die Fahrzeugindustrie gefertigt.

Im Automotive-Bereich liefert INNO
FRICTION beispielsweise
Kupplungsbeldge fur Hybrid- und

Nebenaggregatkupplungen,  Belége

fur Schwingungsddmpfer sowie fir

%o Turbolader oder Wasserpumpen.

Weiterhin entwickelt das

0
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Unternehmen Produkte fir den Land- und Baumaschinensektor, darunter
Reibbeldge fir Kupplungen zur Begrenzung von Kkurzzeitig auftretenden

Drehmomentspitzen.

Durch ein Labor, Technikum und Priffeld konnen neue Ideen den
Kundenanforderungen entsprechend schnell umgesetzt und erprobt werden. So
kommen stets weitere Produkte und Anwendungsfelder hinzu. Zukunftsbereiche
sieht die GmbH fir sich insbesondere in der E-Mobilitat, dem autonomen Fahren
und erneuerbaren Energien. Dabei setzt INNO FRICTION stark auf
ressourcenschonende  Fertigungsverfahren und auf die Verwendung

umweltfreundlicher Materialien.

I

H NH iérn I"l saebi 1)
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INNO FRICTION-Werk am Standort Hamm
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Neben der neu gewonnenen Agilitat, Flexibilitdt und Zukunftsfahigkeit im Zuge
der Ausgrindung bringt das Management Buy Out noch weitere Vorteile mit
sich. 110 der langjahrigen, erfahrenen Arbeitnehmer in Hamm konnten
ubernommen und auch die Geschéaftsbeziehungen zu Kunden, Zulieferern und
Schaeffler fortgesetzt werden. Zudem ist die Flihrungsetage nicht mit den Hirden
konfrontiert, die eine Neugrindung mit sich bringen wirde: Es musste kein
passender Standort eruiert und kein Kundenstamm aufgebaut werden. Die Firma
war bereits am Markt etabliert und musste ihre Geschéftsideen nicht vollkommen
neu planen und entwickeln. Damit konnte eine schwierige Startphase
ubersprungen und in kurzer Zeit ein erfolgsversprechendes Unternehmen

aufgebaut werden.

Die GmbH schreitet mit viel

Innovationsfreude voran. Sie ist bereits

heute, kurz nach Grindung, fir ihre N a

Qualitat, Flexibilitst und Erfahrung /: RICT/ON
sowie kundenspeZiﬁSChe DER REIBBELAGSPEZIALIST
Problemldsungen bekannt.

Ihre Kompetenzen in den Bereichen Herstellung und Entwicklung von
funktionalen Faserverbundwerkstoffen erweitert sie kontinuierlich und tbertragt

diese auf andre Geschéftsfelder.

Die Herauslosung aus der Schaeffler Gruppe schuf fir die GmbH also géanzlich
neue Potenziale. Durch die Erweiterung des Produktportfolios fur vielféltige
Anwendungen wurden nicht nur die Angebote, sondern vor allem die
Kompetenzen der INNO FRICTION GmbH weiter ausgebaut. Dieses Beispiel
zeigt, wie sich durch ein Management Buy Out ungeahnte Chancen ert6ffnen

koénnen und ein Standort weiter wachsen kann.
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Geschaftsfuhrung der INNO FRICTION GmbH:
Dr. Christian Spandern, Dr. Vera Rihrup, Frank Steinhauer, Stefan Lohr

,, Durch die Ausgriindung der Firma INNO FRICTION aus der Schaeffler
Gruppe hatten wir die Mdglichkeit, uns neu auszurichten und uns schneller an
die Gegebenheiten des Marktes anzupassen.

Im Krisenjahr 2020 ist uns die neu gewonnene Flexibilitat bereits zu Gute
gekommen. Wir konnten die Chancen nutzen, in unseren Zukunftsfeldern in
den Bereichen Industrie, erneuerbare Energien und E-Mobilitat zu wachsen.

Mit diesem Mut, die Zukunft zu gestalten, méchten wir auch ins nachste Jahr
starten. Der Wandel fordert uns, neue Wege zu gehen, um uns als
Unternehmen stabil fur die Zukunft aufstellen. Wir sehen darin eine grofRe
Chance. “

Geschaftsleitung INNO FRICTION GmbH

11
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wFordermittel in der Fahrzeugindustrie gezielt nutzen*: Web-
Seminar in Zusammenarbeit mit der Investitions- und
Strukturbank Rheinland-Pfalz (1SB)

Im September 2020 fand in Kooperation von ,,We move it* und der ISB ein

Web-Seminar  zu  Finanzierungsfragen von  Unternehmen  der

Fahrzeugindustrie, vorrangig KMU, statt.

Die Transformationsprozesse in der Fahrzeugindustrie sowie die Folgen der
Corona-Krise stellen Unternehmen, insbesondere KMU, vor erhebliche
Herausforderungen. Es gilt, in diesem Transformationsprozess die Innovations-
und damit auch Wettbewerbsfahigkeit der Unternehmen zu erhalten und

gleichzeitig deren Finanzierung abzusichern.

Im Web-Seminar ,,Fordermittel in der Fahrzeugindustrie gezielt nutzen®, stellte
die ISB am 1. September 2020 in Zusammenarbeit mit dem Ministerium fir
Wirtschaft, Verkehr, Landwirtschaft und Weinbau sowie der Initiative ,,We move
it vor, wie die Branche und somit gerade KMU auf Landesebene gefordert

werden kdnnen.

12
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Die ISB ist in jeder Lebensphase von Unternehmen die richtige Adresse: von
Grundungen, dber Innovationen bis hin zu Firmenerweiterungen steht sie
Unternehmern zur Seite. Jorg Bunzel, Bereich Venture Capital, Aaron Cezanne,
Bereich Technologieférderung und Roland Wagner, Bereichsleiter Mittelstands-
und  Kommunalfinanzierung,  erlduterten  diesbezlglich  in  kurzen
Expertenimpulsen die Forder- und Finanzierungsmoéglichkeiten aus ihren

jeweiligen Fachbereichen.

Speziell wurde darauf eingegangen, welche Foérderungen fir junge, innovative
Unternehmen sowie KMU im Allgemeinen von grolRem Interesse sind, wie
Technologiefdrderungen uber beispielsweise InnoTop oder
Innovationsgutscheine vorgenommen werden konnen und welche Regularien
gelten bzw. welche Voraussetzungen fur den Abruf von Fordermitteln zu erfillen

sind.

Insgesamt gab das Web-Seminar damit einen guten, komprimieren Einblick in
das Leistungsspektrum der ISB und ihre Finanzierungs- und Forderschwerpunkte.
Fur KMU und groRere Unternehmen wurde ersichtlich, welche Optionen ihnen
offenstehen und wie sie Beratung und finanzielle Unterstiitzung durch die ISB in

Anspruch nehmen kdnnen.

Sollten Sie Interesse an einem der Angebote der ISB haben, so kann kurzfristig
ein personliches Beratungsgesprach vereinbart werden. Die Unterlagen zum
Web-Seminar sowie die Kontaktdaten der zustdndigen Ansprechpartner finden

Sie unter https://wemoveit.rlp.de/veranstaltungsunterlagen/

13
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»We move it“: Veranstaltungstbersicht

Veranstaltungsanktindigungen:

Titel: Web-Seminare zum Konjunkturpaket 35c: Vorstellung der
Forschungskompetenzen in Rheinland-Pfalz

Datum: 15. - 17. Februar 2021

Uhrzeit:  jeweils ab 15:00 Uhr

Ort: online

An 3 Nachmittagen stellt ,,We move it“ in Zusammenarbeit mit dem
Bundesministerium fur Wirtschaft und Energie, dem Ministerium fir Wirtschaft,
Verkehr, Landwirtschaft und Weinbau Rheinland-Pfalz sowie der

Transferinitiative RLP Forderschwerpunkte des Konjunkturpakets 35c vor.

Der Fokus liegt dabei auf den Bereichen
e _Neue Antriebstechnologien*
o _Digitalisierung/ Automatisiertes Fahren*

e  Produktion von Nutzfahrzeugen, Industrie 4.0%

Die Web-Seminare geben Uberblick Uber die Fordermoglichkeiten sowie die

Kompetenzen potenzieller Kooperationspartner aus dem Bereich der Forschung.
Dazu werden ausgewahlte Vertreter rheinland-pfalzischer
Forschungseinrichtungen ihre Forschungs- und Kompetenzbereiche vorstellen,

auf die Unternehmen im Rahmen von Férderantrdgen zugreifen mochten.

Weitere Informationen in Klrze unter https://wemoveit.rlp.de/veranstaltungen/

14
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Titel: Veranstaltungshinweis: CVT Symposium
Datum:  9.-11. Mérz 2021

Uhrzeit:  ganztagig

Ort: TU Kaiserslautern

Das Commercial Vehicle Technology Symposium ist eine zweitdgige Konferenz,
die auf dem Campus der Technischen Universitat Kaiserslautern stattfindet. Die
Konferenz umfasst ca. 50 Fachvortrdge und 15 Posterprasentationen, bei denen
internationale Trends und technologische Entwicklungen der
Nutzfahrzeugindustrie im Mittelpunkt stehen. Das Symposium wird von einer
Fachausstellung mit Unternehmen und einer speziellen Fahrzeugausstellung

begleitet.

Weitere Informationen unter: https://www.cvt-symposium.de/

Geschiftsstelle ,,We move 1t

c/o Commercial Vehicle Cluster - Nutzfahrzeug GmbH
D - 67657 Kaiserslautern, Europaallee 3-5

Tel: 0631 - 414 862 50

www.wemoveit.rlp.de, info@wemoveit.rlp.de
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